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KEZI SLAM 3D LEZER
SZKENNER+GNSS
RTK RENDSZER

Az RS10 Uj megkozelitést hoz a térinformatikai felmérés vilagaba az altal, hogy integralja a GNSS RTK,
lézer szkenner és vizudlis SLAM technoldgiakat egy platformban, igy novelve a hatékonysagot és a
pontossagot a beltéri és kiltéri 3D szkennelési és felmérési feladatoknal. Az RS10 egy sokoldalti megoldas
felmérési, épitémérnoki és professzionalis BIM feladatokra, valamint mez8gazdasagi és erdészeti
felmérésekre, tavvezeték vizsgalatra, termékvezeték térfogatszamitasra és adatgyijtésre foldalatti helyekrdl.
Az RS10 szkenner a foldmérdk képesek olyan teriileteken is dolgozni, ahol gyenge vagy egyaltalan nem
talalhaté GNSS jel, igy az eszkdzzel Uj szintre emelhetik a flexibilitast és a pontossagot a munkajuk soran.
Az altal, hogy egyesiti a GNSS RTK felmérést és az innovativ 3D valos ideji felmérést, az RS10
megkonnyiti a terepi munkat és ndveli az adatok megbizhatésagat.

RTK ES SLAM FUzIO

Az RS10 az eredménye a CHCNAV
szakértelmének a GNSS technologia
fejlesztésében. Az RS10 4. generacios levegé
dielektromos GNSS antennat vonultat fel, ami 3
centiméternél pontosabb RTK poziciét biztosit
kilonb6z6,  valtozatos  kdrnyezetben. Ez
kombinalva a rendszer nagy pontossagu LiDAR
szkennerével és a harom HD kameraval, egyesiti
az RTK, lézer és vizualis SLAM adottsagokat,
hogy 5 cm abszolit pontossagot érien el
Részletes épitész felmérésektdl kezdve komplex
infrastruktura projekteken keresztil, az RS10
olyan eszkdézoket nydjt a profiknak ami
elengedhetetlen a gyors és pontos
adatgydjtéshez.

HATEKONY
MUNKAFOLYAMAT

Az integralt nagy pontossagu GNSS és a SLAM
technolégia sziikségtelenné teszi a
hagyomanyos loop-zarasokat, amik gyakran
komplikaljak az adatgydijtési folyamatot a kézi
szkennereknél. Az RS10 egyszerlsiti az
adatgyUjtést és szignifikansan csokkenti a
projektre forditott idét és energiat az altal, hogy
képes loop-mentes Utvonal tervezésre.

SFIX TECHNOLOGIA

Az RTK rover moédban mikodé innovativ SFix
technoldgianak hala, amikor az RS10 olyan
kornyezetbe keril ahol gyenge vagy egyaltalan
nincs GNSS jel, és ahol a hagyomanyos RTK
felmérés nem mikodik, az RS10 kiszamitja a
pontos RTK pont koordinatakat a LiDAR és
SLAM adatokbdl. Ez a technolégia 5 cm-es
pontossagot biztosit egy percen belil szatellit
jel nélkul, ami Uj lehet6ségeket biztosit beltéri
és zsufolt varosi  kornyezetben  vald
méréseknél.
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VALOS IDEJU SLAM

Az RS10 erés on-board processzorral van ellatva,
ami lehetévé teszi a valés ideji SLAM
(Parhuzamos  Lokalizaci6 és  Térképezés)
képességeket. gy képes georeferalt pontfelhdket
koézvetlendl kint a terepen, mindenféle utélagos
feldolgozas nélkul késziteni. Az azonnali
visszacsatolasnak hala a kezel6 menet kdzben
tud beleavatkozni a munkafolyamatba, hogy
biztositsa teljes és részletes szkennelési terdltet.
Az RS10 képes nagy terlleteket feltérképezni
egészen 13,000 m2-ig valds idében, ami idealissa
teszi gyors vagy komplex felmérési projektekhez,
ahol az id6 és pontossag is kritikus.

ZOKKENOMENTES KUL-
ES BELTERI TERKEPEZES

A valtas kllteruleti és belterlleti helyszinek
kozott zokkenémentes az RS10 azon
képességének hala, hogy ugyan azt a
koordinata rendszert hasznalja mindenféle
georeferalas nélkul. A SmartGo vagy LandStar
alkalmazason keresztil a felhasznalo
kivalaszthatja a kivant koordinata rendszert
kint a helyszinen, ezzel biztositva a
konzisztens, egyszer(i és pontos adatgy(jtést
kil- és belteruleten egyarant.

VI-LIDAR TECHNOLOGIA

Az RS10 Vi-LIDAR technoldgiaja Uj RTK mérés
modszert nyujt ami kombinalja a GNSS vevd
képességeit egy lézer szkenner képességével,
igy érintkezés nélkul képes eltolt mérésre.
Egyszerlien csak kattintson a megmérni kivant
pontra az elkészilt képek valamelyikén a
LandStar programban, és a pont 3D koordinatai
valés idében kerlinek szamitasra, az RTK
poziciobdl és a LiDAR pontfelhébdl. Ez 5
centiméteres pontossagot ad 15 méteren belil.
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EGY ESZKOZ,
KET FELHASZNALAS

RTK felhasznalas

A CHCNAYV LandStar
programmal roverként
mikaodik az egyszeri
hasznalhatdsag és
minimalis betanitast szem
el6tt tartva.

Gyorsan cserélhet6
akkumulator

Képes akar 60 percig is mikodni
egyetlen akkumulatorral, és a
nélkll cserélhetd a telep, hogy le
kéne allitani az eszkozt.

Preciziés
figyelmeztetés

SLAM szkenner modban a
SmartGo alkalmazas valos idejl
pontossagi adatokat szolgaltat,
hogy a helyszinen
korrigalhasson.

Automatikus
rajzolas

A CHCNAV szoftver
Okoszisztémajat hasznalva, az
RS10 adatok egybdl rajzként
nyerhetéek ki a CoProcess
programbal.
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SPECIFIKACIOK

Abszolit pontossag H: <5 cm RMS"" Real time kinematic H: 8 mm + 1 ppm RMS
V: <5 cm RMS™ (RTK)® V: 15 mm + 1 ppm RMS
Inicializalasi id6é: <10 s

Relat"\./ por'ltc:’sség <.1 c.;m . : Inicializalcios pontossag: >99.9%
Energiaellatas kl'thlum akkumulator, hot-swapping Post-processing kinematic H: 3 mm + 1 ppm RMS
: SBES (PPK) V: 5 mm + 1 ppm RMS
Uzemid6 egy Th PPP H: 10 om | V: 20 cm
akkumulatorral

., High-precision static H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
Tarhely 512 GB SSD V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS
Latomez6 360° x 270° Static and H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Saly 1.9 kg (akkumlatorral) rapid static V: 5 mm + 0.5 ppm RMS
Loop-mentes felmérés Igen Code differential H: 0.4 m RMS | V:0.8 m RMS
Valos idejl Igen Vizualisan tamogatott GNSS Igen

pontossag értékelés

LEZER SZKENNER IMU frissitési rata 200 Hz

Lézer késziilék osztaly Class 1 Eye Safe Auto inicializacio Yes

Hatotav 0.05-120m Pontossag az 0.005° RMS pitch/roll,

Csatornak 16 utéfeldolgozas utan 0.010° RMS heading

& 5 Helyzetpontossag az 0.010 m RMS horizontdlis,
Pontfelh t 2
SO E em B utéfeldolgozas utan 0.020 m RMS vertikalis

Tavolsagi kapacitas 80 m @10% reflectivity (Channels 5 to 12)

FOV (Horizontalis) 360° Kamerak szama &

Horizontalis szog felbontas 0.18° (10 Hz) Felbontas 15 MP (5 MP*3)

FOV (Vertikalis) 30° (-15° to +15°) Szenzor mérete 2592 (H) x 1944 (V)

Max. hatékonysagu 320,000 pont/mp Pixel méret 2.0 um

mérési arany
FOV 210° x 170°

Szkennelési sebesség 10 Hz =

, KORNYEZET

Max. impulzus 2

vissztérés Mikodési hémérséklet -20°C to +50°C

Hullamhossz 905 nm Tarolasi hémérséklet -20°C to +60°C

GNSS TELJESITMENY® Kérnyezeti védelem IP64® (according to IEC 60529)

Csatornak 1408 csatorna iStar2.0-val Paratartalom (mikodési)  80%, kondenzaciomentes

GPS L1CI/A, L2C, L2P(Y), L5 ELEKTRONIKA

GLONASS L1, L2, L3* Bemen¢ fesziiltség 9-20VvDC

Galileo E1, E5a, E5b, E6* Energia felhasznalas <30 W

BeiDou B1l, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b Akkumulator kapacitas 24.48 Wh

Qzss L1C/A, L1C, L2C, L5, L6* TELEPITETT ALKALMAZASOK

NavIC/IRNSS L5* SmartGo program Adatgydijtés vezérlése, valos idejl

PPP B2b-PPP pontfelhé megjelenités, stb.
CoPre intelligens POS feldolgozas, Bedllitas & Finomitas,

SBAS EGNOS (L1, L5) feldolgozé szoftver Pontfelh generalas, modellezés, stb.
CoProcess hatékony Epiilet és ut kinyerés, térfogat
funkcio kinyerd szoftver szamitas, stb.
LandStar Terepi Topografiai felmérés, Pont kitlizés, Vonal
Felmérd aplikacio kitizés, Homlokzat felmérés

= (€ FC

*All specifications are subject to change without notice.

(1) According to CHCNAV test condition. (2) Typical observed values. (3) Compliant, but subject
to availability of BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS and IRNSS commercial service definition.
GLONASS L3, Galileo E6, QZSS L6 and IRNSS L5 will be provided through future firmware upgrade.
(4) Accuracy and reliability are determined under open sky, free of multipaths, optimal GNSS geometry
and atmospheric condition. Performances assume minimum of 5 satellites, follow up of recommended
general GPS practices. (5) Splash, water, and dust resistant and were tested under controlled laboratory
conditions with a rating of IP64 under IEC standard 60529.
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