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CHCNAV

RUGALMAS &
TOKELETES LIDAR
MEGOLDASOK

UJ GENERACIOJA

Az AlphaUni 20 a koéltséghatékony tobbplatformos mobil térképrendszer Uj generacidja, amely a CHCNAV legkorszer(ibb
LIiDAR technologiajara épll, és a térinformatikai piac demokratizalasara ésszpontosit. A CHC LiDAR technologia altal a
pontfelh&sliriség, a precizitas és a felmérési pontossag legjobb kombinacidjaval a piacon egyedulallé rugalmas telepités,
tervezés pontos pontfelhét és magaval ragadd panoramaképeket biztosit olyan alkalmazasokhoz, mint az Utburkolatok,
az autdpalya-karbantartas vagy a jarmi felmérés. Légi felmérés esetén az AlphaUni 20 kivald adatteljesitményt kinal a
ndvényzet behatolasi képessége, mérési tartomanya, nagy pontossaga és az 6sszegydjtott adatok sirliisége tekintetében.

KIVALO PONTOSSAG

Az AlphaUni 20 integralja a CHCNAV sajat
tervezés, nagy pontossagu navigacios
algoritmusat, amely tébb mint 19 éve all
rendelkezésre. A szkenner ismételt 5 mm-es
hatétavolsag-pontossagaval egyutt nagy abszolut
pontossag elérését teszi lehetévé 2-5 cm kozott,
még kihivasokkal teli kérnyezetben is.

PREMIUM LEZER

Nagy hatotavolsagu pasztazas akar 1450 m-ig.
Rendkivil nagy sebességili, masodpercenkénti
2 M pont pasztazasa. A folyamatosan forgo
tikorkerék akar 250 pasztazasi sebességet tesz
lehetévé masodpercenként. Kivalé minéségi
pontfelhd alacsony hatétavolsagu zajjal.

IPARI MEGBIZHATOSAG

Az Alpha csalad 6sszes megoldasatol a
felhasznalék ugyanolyan legmagasabb szinti
védelmet és mikodési teljesitményt varhatnak
el barmilyen terepkérnyezetben, mivel soha
nem tudhatjuk, milyen id6jarasi meglepetések
vagy helyszini allapotok lesznek ma a
felmérés soran.

KONNYU SULYU

Az AlphaUni 20 LiDAR nagyon kénnyil és
kompakt, 6sszesen 2,75 kg és 3,25 kg orto-
kameraval, az Uj LB5+ autés készlethez pedig
minddssze 10,7 kg a teljes tdmeg.

CHCNAYV - ALPHAUNI 20

TOBB PLATFORMU TERVEZES

Az AlphaUni 20 a CHCNAV régota fennalld,
tobbplatformos LIDAR tervezési filozdfigjat koveti:
felszerelhet6 pilota vagy pildta nélkili repll6égépekre
légi szkennelés céljabdl, vagy

autéra, hajora, vonatra és mas foldi jarmire mobil
térképezéshez, vagy hatizsakra szerelhetd sziik terileti
felméréshez.

EROS PENETRACIO

A fejlett tobbszordos célpont képességgel az
AlphaUni 20 maximum 16 célvisszhangot tamogat,
ami er6s novényzetbehatolasi képességet biztosit a
talajfelszin kénnyl megszerzéséhez és valédi DEM,
DSM kimeneti eredmények generalasahoz.

HATEKONY MUNKAFOLYAMAT

A CHCNAV a telies csomagot kinalia a LiDAR
megoldas hozzaadasahoz a felhasznaléi geomatikai
szolgaltatasaihoz. Teljesen automatizalt valésagrogzités
és valds ideju kuldetésfigyelés a CoCapture SW és a
CoPre desktop SW intelligens pontfelhé feldolgozasa
segitségével.

INTEGRALT

A gyorskioldd kialakitas egy kattintédssal, az Alphaport
csatlakozasokkal a tapforrashoz és a kamerahoz az
AlphaUni 20 gyors és egyszer( telepitését teszi lehetévé.




CHCNAV

ALPHAPANO
TELEPITES

Légi beallitas
Az AlphaUni 20 kénnyen
felszerelhet6 barmilyen Iégi
jarmire (UAV, helikopterek és
repulégépek), amely képes
2,6 kg-os sulyt elbirni.

Egyszerii jarmiibeallitas

Utmérésekhez és néhany
specialis feladathoz 5 perc
alatt atkapcsolhat jarm{
Uzemmaddba barmelyik
autéra.

AlphaPano készlet

Gyakorlati mobil térképezési
rendszer, amely a pontos
LiDAR-adatokat és a magaval
ragado panoramaképeket
SLAM-mel kombinalja.

Hatizsakos felmérés

Szik utcak vagy meredek
lejtk, ahol az auté nem tud
menni, vagy az UAV nem fog
repulni, nem korlatozza a
felmérést a hatizsakos
megoldassal.

CHCNAYV - ALPHAUNI 20



MUSZAKI ADATOK

Abszolut Hz és V pontossag : gggg m Emg % ?gommh:;c;gat\éslsag

Ellenérzd pontok nélkil, UAV
felmérés 7 m/s sebességgel, autd
felmérés DMI nélkil 9,7 m/s
sebességgel.

Tobbplatformos, gyorsan telepithetd
és kioldhato kialakitas, konnyen
valthat a Iégi, jarmi és hatizsak
Uzemmod kozott.

AlphaPano jarmitelepitési platform,
amely panorama kamerat és SLAM
szkenner integracié az optimalizalt
pozicioért a kihivasokkal teli
kornyezetben

Pontossagi feltételek

Beépitési

SLAM

2,75 kg / 3,25 kg (C5 kameraval)
10,7 kg AlphaPano jarm(platform

262,3 x 161 x 141,5 mm

A miszer sulya ®

A miszer méretei

Adattarolas 512 G (opciondlis 1T esetén)

5 km-ig, a miszerparaméterek
vezeték nélkili vezérlése és valos

Taviranyitod
idejli adatrogzités

Sebesség 80 Mb/s
Lézer szkenner
Lézer osztaly 1 (az IEC 60825-1:2014 szabvanynak megfelelen)

Max. hatotav, 1450 m

Minimalis hatétavolsag 1,5m

5 mm @ 30 m tartomany

Pontossag @)
15 mm @ 150 m tartomany

Precizitas ) 5 mm
360°, valaszthato

2 000 000 pt/s (modtdl fuggben)

Latémez6

Maximalis szkennelési
sebesség

Szkennelési sebesség
(valaszthatd)

Szamok visszaadasa

Akar 250 szkennelés/sec
16-ig
Szogfelbontas 0,001°

Helymeghatarozé és tajékozoédasi rendszer
GNSS rendszer Tobb GPS, GLONASS, Ga"leo, BeiDOU,
SBAS és QZSS konstellacié
600 Hz

0,005 fok RMS emelkedés/gurulas,
0,010 fok RMS irany

0,010 m RMS vizszintes,
0,020 m RMS fliggbleges

IMU frissitési arany
Pontossag az
utéfeldolgozas utan

Helyzetpontossag az
utéfeldolgozas utan

UAV képalkoté rendszer
45 MP
21 mm/ 35 mm

36 mm x 24 mm (8184 x 5460)

Felbontas
Gyujtétavolsag
Erzékeld mérete

Pixel méret 4.4 um
Min. trigger intervallum 1s
FOV 81*59,5 / 53,4*37,8

AlphaPano Imaging rendszer

360° gdbmbkamera, opcionalisan tovabbi
allithatd kilsé kamerak

Kamera tipusa

A kamera szamai 6 érzékel6
CCD méret 2048 x 2448, 3,45 um pixelméret
Lencse 4,4 mm

. 30 MP (5 MP x 6 érzékeld), 10 FPS
elbontas JPEG toméritve
Lefedettség

a teljes gdmb 90%-a
Magas dinamikatartomany

4. ciklus erésités és expozicid elére
(HDR) b

beallitott

Kornyezeti
-20°C ~ +50°C
-20°C ~ +65°C
IP64

80%, nem lecsapodo

Uzemi hémérséklet
Tarolasi hémérséklet
IP mindsités

Paratartalom (lizemben)

Bemeneti fesziiltség 24V (15-28 V)

60 W
UAV akkumulatortdl fuggéen. Kiilsé

akkumulator az auto beallitdsahoz, valamint a
jarmi kozvetlen aramforrasanak tamogatasara.

Energiafelhasznalas
Aramforras

Felszerelt szoftver

Adatmasolas, POS megoldas,

CoPre eléfeldolgozas
Adjust & Refine, Pontfelh6 Iétrehozasa

szoftver
Terep modul, ut modul, kitermelési

CoProcess pontfelhd h
modul, térfogat modul

feldolgozé szoftver

* A miszaki adatok elézetes értesités nelkil valtozhatnak.

(1) Suly kameraval és anélkill szamitott. (2) Atlagos koriilményekre jellemzé értékek. (3)
A pontossdg a mért mennyiségnek a tényleges (valds) értékéhez valé megfelel6ségének
mértéke. (4) A pontossdg az, hogy a tovabbi mérések milyen mértékben mutatjak
ugyanazokat az eredményeket.
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Shanghai Huace Navigation Technology Ltd.
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+86 21 54260273

CHC Navigation Europe
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+36 20 235 8248 +36 20 5999 369

CHC Navigation India
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+91 90 99 98 08 02
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