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AUTOMATA
RENDSZER

Az Apache 4 egy piléta nélkili hajé (USV), amely a piacon elérheté Acoustic Doppler Current Profiler
(ADCP) rendszerek széles skalajat tamogatja. Automata Uzemeltetést kinal sekély meriléssel, nagy
navigacios pontossaggal, és stabil Uszassal. A viz aramlasi sebességén, és vizhozaman tul mélységet
is mér. Nagyon kompakt, egyszerlien kezelhet6, kdnnyen vizre bocsajthato, és szallithato.

Az Apache 4 rendszerbe épitett adaptiv vizaramlas és lebegd navigaciés technolégia jelentésen javitja

az aramlasbecslés pontossagat. Ha a kornyezeti

feltételek nem megfeleléek a GNSS

helymeghatarozashoz, a bels6 GNSS+IMU modulnak készdnhetéen a pozicié megfeleld.

Az Apache 4 alkalmazasa tokéletes megoldast kinal olyan helyeken, ahol nagyobb méretli hajék nem
férnek el, vagy aminek megkozelitése nem biztonsagos, pl. arvizszintmérés soran.

FEJLETT NAVIGACIOS

VEZERLO

Integralt adaptiv vizaramlas méré — vonal
és lebego technologia

Az automata rendszer lehetévé teszi, hogy az
APACHE 4 haj6é pontosan a keresztmetszet
mentén haladjon még aramlas kozben is. A
lebegbé technoldgianak koészonhetéen az
APACHE 4 stabil marad a turbulens
aramlasban, ezaltal javitva az
aramlasbecslést.

KOMPATIBILIS LEGTOBB
ADCP SZENZORRAL

Sokoldalu, akar 30kg hasznos terhet elbir
Az APACHE 4 kilénésen alkalmas az olyan
felhasznalok szamara, akik M9, RTDP 1200,
RiverPro vagy RiverRay ADCP szenzorokat
hasznalnak szivesen, és medfizethet piléta
nélkuli megoldasokat keresnek. Nem csupan
ADCP szenzort kinal, hiszen a D230
szonarnak kdszonhetéen mélységmérésre
alkalmas.
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INTEGRALT SINGLE-BEAM
SZONAR

Bovitse pilota nélkiili felmérési palettajat
A Single Beam adatok hasznalhatok az
ADCP fenékkovetés pontossaganak
ellenérzésére, s6t az adatok kozvetlendl
betaplalédnak az ADCP szoftverébe.

INTELLIGENS
NAVIGACIO

A helymeghatarozas IMU-val tamogatott
Az APACHE 4 nagy pontossagu poziciot
és stabil irdanyt biztosit az ADCP
szamara. IMU érzékel6jének
kdszonhetéen takart kornyezetben s
nagy pontossaggal dolgozik. Az
akadalyelharité rendszer és fedélzeti
kamera biztonsagot nyuijt a
felhasznalonak. Komfortosan
Uzemeltethet6 a partrol.
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HATEKONY
HIDROGRAFIAI
RENDSZER

360° kamera
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SPECIFIKACIOK

Hajotest 2 x RJ45 port
(L x W x H) 2D RS (DA UL . 2 x RS232 sor. port
Interfész
A Poliészt . 4l 1 x RS485 sor. port
nyag oliészter szénsza 1% PPS
Vrerineg) (e e =) 9 kg Navigaciés mod Manual vagy Auto-Pilot
Védel
Hasznos teher 30 kg edelem IP67
1 An Tt I
Ellenallésag 3“wind level és 2™ wave level Hattrtar Helyi, vagy FTP
Védelem IP65
. . BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/
Meriilés 10 cm Mholdak L2, Galileo E1/E5, SBAS, QZSS
ik Kétszind Csatorna 432
IEteer (Mutatja a pozicié megbizhatésagat) o .
. Pozicio Vizszintes: 1.5 m
Kamera 360 (RMS) Magassagi: 2.5 m
Auto-return Visszatér veszély esetén SBAS pontossag Vizszintes: 0.5 m
En ergia Magassagi: 0.85
Tipus Elektromos DGNSS pontossag Vizszintes: 0.4 m + 1 ppm
= ller ti Kefe ekl De Magassagi: 0.85 m + 1 ppm
ropefier tipus ete nekul RTK pontossag Vizszintes: +8 mm + 1 ppm
Iranyszabalyozas Kormanyzas kormany nélkdl Magassagi: +15 mm + 1
Maximum motor eré 700 W -
Inercialis nav. 6%h
Maximum porgés 7,000 rpm pontossag

4 x 40,000 mAh, 18V

Li-ion akkumulator 2 x 15,000 mAh. 18V

D230 szonar
CHCGD *, NMEA SDDPT/SDDBT,

. " 2x206ra@2m/s Adattipus Ak
Akkumulator kapacitas (sebesség mellett) original
Max. sebesség 5m/s Suly 1.1kg
Kommunikacio Mérési tartomany 0.15m to 200 m
o L b , +0.01 m+0.1% x D
Adatkommunikacio Network bridge: 1 km és 4G: korlatlan Pontossag (D i the depth of water)
Taviranyité hatétav 1 km Felbontas 0.01m
SIM kartya Nano SIM Frekvencia 200 KHz
Standar.d Internal Rx: 410 - 470 MHz Nyalab szég 6.5° + 1°
Transmit power: 0.5 W ; _
UHF radio Protocol: CHC, Transparent, TT450, Tapfesziiltség 10-30 V DC/ 220 V AC
Link rate: 9,600 bps to 19,200 bps Szoftver
RTCM2.x, RTCM3.x, CMR input Hydro Survey Adatgy(ijtd és feldolgozo,
HCN. HRC. RINEX2.11. 3.02 koordinatatranszformacioéval
Adatok NMEA 0183 output :
83 Outpu Utvonaltervezés, autondm navigacio,
NTRIP Client, NTRIP Caster Auto Planner hajotest paraméterek beallitasa, video
LTE FDD: B1/B3/B5/B8 nyomonkévetése
LTE TDD: B38/B39/B40/B41
Integralt 4G modem DUCBLALS (e @ c €
9 TD-SCDMA: B34/B39 * A miiszaki adatok el6zetes értesités nélkill valtozhatnak.
CDMA: BCO (1) CHCGD is CHCNAYV formatum.

GSM: 900/1,800 MHz
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Revision November 2021.

WWW.CHCNAV.COM SALES@CHCNAV.COM

CHC Navigation Headquarter CHC Navigation Europe CHC Navigation USA LLC CHC Navigation India

Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. Infopark Building , Sétany 1, 1117 6380 S.Valley View Blvd Suite 246 409 Trade Center, Khokhra Circle,
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