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KOLTSEGHATEKONY
SINGLE BEAM
ECHOSOUNDER

Az APACHES3 egy hordozhatd, sekély kiépitési hajétest, single beam echosounder a
tavak, a belvizi folyok és a part menti terlletek batimetrikus felméréséhez. A f6
vezérlbegység zokkendmentes 4G kommunikaciét biztosit, megszinteti a hagyomanyos
bazisdlloméasok és az atviteli tavolsagok korlatait, megkénnyitve a terepi munkat..

Az APACHE3 USV 06tvozi a kettds GNSS helyzet- és iranyérzékelést, a stabil és megbizhato
hajotest-helyzetet és az IMU-érzékel6t, lehetévé téve a zavartalan felmérést, akar hidak alatti
athaladasnal. A nagy hatasfokd 5 m/s motorok és az abszolit egyenes vonall technoldgia lehetévé
teszi a teljesen automatikus elére meghatarozott menetet autonédm modban kedvezétlen aram- és

aramlasi viszonyok mellett.

ONE-MAN MUKODES

Higgye el, hogy egy ember megbirkézik a
tavoli telepitési korilmények tébbségével
Makromolekulaji poliészter szénszalbol és 7 kg
sulyd Kevlar Gvegszalbol késziil, érzékeldk nélkdl.
A helyszinen térténd szallitas, telepités, kalibralas
és kuldetésfeldolgozas soran egyetlen személy
hordozhatja a teljes projekt soran.

NAGY PONTOSSAG

Integralt IMU az ideiglenes GNSS-ledllas
lektzdésére

A GNSS és az IMU érzékeld integralasa pontos
helyzet- és helyzetadatokat biztosit a hajotest
ingadozasanak kompenzélasara a felmérés
eredményei alapjan. Az Apache3 alland6éan nagy
pontossagu helyzeteket biztosit még ideiglenes
GNSS-kiesések esetén is, mikdzben példaul
hidak alatt halad &4t. A GNSS és az INS adatok
szoros integralasa kikiiszoboli a kivilalloakat.

EXTRA HATEKONYSAG

Nagy hatékonysagu tengeri tervezés(i meghajtas

Az egyenaramu befecskendezésli motoros
technoldgia 40% -kal ndveli az energiaatalakitas
hatékonysagat. A motor nagy sebessége (7000
fordulat / perc), Utkozésgatldé kialakitasa, ferde
titanotvozet haldval ellatott lezart fedéllel és
korr6ziogatlo kialakitasa (egy hénapos
tengervizbe merilésnek ellendllé) rendkivdl
tartéssa teszi.

NAGY TELJESITMENYU
HAJO DESIGN

A hajotestet gyors véltasi helyzetben is
egyensulyban tartja

1 m-nél révidebb és zsebtestii hajé kialakitassal
az APACHES3 zatonyra futas nélkil tamogatja a
sekélyek, csatornak és sekély folydk mikodését a
batimetrikus felméréshez.

ABSZOLUT LINEARIS
TECHNOLOGIA

Fenntartja a tokéletes egyenes vitorlaspalyat
még bonyolult kdrilmények kozott is

Integralja a nagy pontossagu GNSS
helymeghatarozasi és iranytechnikat a nagy
pontossagu batimetrikus felmérés biztositasahoz
teljesen autoném maodban.
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SPECIFIKACIOK

Méretek . BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/L2,
(L X W x H) 100 x65x 30 em Mdholdak Galileo E1/E5, SBAS , QZSS
Anyaga Makromolekulaju poliészter szénszal Csatornak 432 csatorna
Sualy (akkumuléator 7k Single Point Position Horizontal: 1.5 m
nélkiil) g (RMS) Vertical : 2.5 m
Maximum sualy 25 kg SBAS Positioning Horizontal: 0.5 m
Hullam és szél ellen 3. szélszint és 2. hullamszint Pontossag Vertical : 0.85 m
Hull Design Haromtesti hajé DGNSS F"osmonlng Hon;ontal: 0.4 m+ 1ppm
Pontossag Vertical : 0.85 m + 1ppm
Vizallésag IP65 o .
RTK Positioning Horizontal: £8 mm + 1ppm
Draft 13cm Pontossag Vertical : +£15 mm + 1ppm
Jelz6 lampa Kétszinl fény (a kijelzé helyzetjelz&je) Heading Pontossag 0.2° @1 m baseline
Video 360 ° -os kdrirany( vided Inercialis navigaciés
stabilitas 6°h

Automatikus visszatérés lemerdilt

Auto-vissza ) : - .
akkumulator vagy jelvesztés esetén D230 SinglebeamEcho Sounder
Vezerles CHCGD, ® NMEA SDDPT/SDDBT, original

Tipus Elektromos AEEETS waveform
Propeller Tipus Brushless DC Suly 1.1kg
Vezérlés Veering without steering engine Erzékelési Tartoméany ~ 0.15m-200 m
Maximum Motor Power 700 W Erzékelési £#0.01m+0.1% x D
Maximum Motor Speed 7000 rpm Pontossag (D is the depth of water)
Maximum Speed 5m/s Raletil CHOL ()
iion AkKsi 4 x 40 000 mAh, 18.5V Frekvencia 20(1 k"'zo

1 x 15 000 mAh, 18.5V Sugarzasi szog 6.5°+1
Akksi tartossaga ilérﬁkéér:zlgttzelnrz?jlgdik) & C€

ol o *All specifications are subject to change without notice.
Kommunikacio (1) CHCGD is CHCNAYV format.

Adat kommunikéacié Network bridge: 1 km and 4G: unlimited

R/C Kommunikéacio 2.4 GHz
Téaviranyité
Y 1 km
tartoméany
SIM kértya méret nano SIM
2 x RJ45 port
2 x RS232 serial port
Interface -
1 x RS485 serial port
1x PPS
Navigacios mod Manualis vagy Auto-Pilot
Vizallo
(vezérlés) IP67
Adattérolas Helyi tobb munkamenetes és FTP push
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